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ВВЕДЕНИЕ
Драйвер разрабатывается для последующего 

внедрения в приложение «StartColor»

компании «Два Стахановца»
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Находятся более выгодные модели 
измерительных приборов

Число поддерживаемых приборов 
увеличивается

Поддерживается конкурентоспособность
компании

Актуальность



Цель: разработка драйвера для высокоточных весов для 
последующего внедрения его в приложение StartColor.

Задачи:

1. Анализ предметной области.

2. Написание программного кода для вывода данных с 
высокоточных весов.

3. Разработка графического интерфейса для проверки 
работоспособности кода при взаимодействии с весами.

4. Тестирование драйвера.

ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ
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Электронные весы 

компании T-Scale

серии «ROW»

Электронные весы 

компании Santint модель 

ES-7000

Преобразователь

из RS-232 в USB

компании MOXA модель 

UPort1110
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Параметр Значение

Baud rate

(Скорость в бодах)
9600*

Parity

(Чётность)

No Parity

(Без чётности)

Data Bits

(Количество битов данных)
8

Stop Bits

(Количество стоповых битов)
1

Flow Control

(Управление потоком данных)

No Flow Control

(Без управления потоков данных)
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*  Изменяемый параметр – данный параметр меняется в настройках весов.



Массив байтов имеет следующий вид:
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1. R (read) – при отправке данной команды происходит чтение с 
весов накопленного массива байт.

2. Z (zero) – при отправке данной команды происходит обнуление 
текущего веса (обнуление доступно только когда весы 
стабильны).

3. T (tare) – при отправке данной команды происходит смена типа 
веса.
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СРЕДСТВА РАЗРАБОТКИ

Интегрированная среда 

разработки (IDE)

Qt Creator

и встроенный фреймворк 

Qt Framework

Декларативный язык 

программирования

QML

для создания

графического интерфейса

Язык программирования

С++
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Класс QSerialPort Класс QSerialPortInfo

1. Выставляет параметры 
последовательного интерфейса.

2. Открывает/закрывает порт.
3. Производит считывание и 

запись в порт.
4. Имеет информацию о 

состоянии порта (в том числе с 
помощью сигналов).

Для работы нужен сигнал 
readyRead().

1. Можно узнать доступные 

последовательные порты.

2. Выдаёт информацию о порте.
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Функциональные требования

1. Реализация функций:

1. Обнуления.

2. Смены типа веса.

3. Фиксации значения.

4. Сохранения результатов взвешивания.

5. Очистки результатов взвешивания.

2. Реализация индикации:

1. Стабильного / нестабильного веса.

2. Тип GROSS / NET.

3. Перевес.

Нефункциональные требования

1. Внешние:

1. Сборка с помощью CMake.

2. Данные с весов должны передаваться 
через преобразователь RS-232 → USB.

2. Внутренние:

1. Удобство расположения кнопок для 
сенсорных экранов.

2. Пропорциональное изменение элементов 
интерфейса при масштабировании.

3. Минимальное разрешение: 1200x700 
пикселей.
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Обнуление Смена типа
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Передача Обнуление Смена типа Нестабильность
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1. После исправления неполадок, весы с данным приложением были 
переданы колористу для проверки в практической эксплуатации.

2. Во время проверки была получена обратная связь:

1. Драйвер работает корректно.

2. Весы оказались слишком чувствительны к внешним колебаниям в колерной 
компании.

3. По окончании проверки драйвер был внедрён в приложение 
«StartColor».

Примечание: на данный момент весы Santint находятся в рабочей 
эксплуатации партнёра компании, а весы T-Scale используются на 
производстве компании «Два Стахановца».



22



1. Проведён анализ предметной области:

1. Проведено описание установки.

2. Определены параметры последовательного порта.

3. Узнали о выводимых байтах и командах на весах.

2. Определена структура и выбраны алгоритмы для написания 
программного кода для драйвера весов.

3. Спроектирован и реализован графический интерфейс для 
проверки работы драйвера совместно с весами.

4. Было проведено тестирование:

1. Проведены все необходимые корректировки кода.

2. Проведено функциональное тестирование колористом, после которого 
драйвер был внедрён в приложение StartColor.
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